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System CAT służy do przyjmowania i weryfikacji rezerwacji struktur
przestrzeni powietrznej. Jednocześnie usprawnia proces tworzenia
i publikacji Planu użytkowania przestrzeni powietrznej (AUP),
jednego z kluczowych dokumentów lotniczych wykorzystywanych
przez użytkowników przestrzeni powietrznej.
Ponadto system CAT zapewnia efektywne zarządzanie strukturami
przestrzeni powietrznej zgodnie z koncepcją Zaawansowanego
Użytkowania Przestrzeni Powietrznej, na poziomie
przedtaktycznym i w czasie rzeczywistym poprzez aktywację i
dezaktywację struktur oraz zmianę parametrów wysokości.
System CAT ściśle współpracuje z Network Manager’em
europejskim systemem zarządzania ruchem lotniczym.
Dzięki połączeniu B2B z Serwisami Webowymi automatycznie
wymienia wszystkie informacje działaniach struktur zwartych w
AUP.
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Zobrazowanie



Zaawansowany HMI



Zamówienia na przestrzeń powietrzną RQA



AUP – Rozwiązywanie konfliktów 
struktur przestrzeni powietrznej



Identyfikacja konfliktów struktur 
przestrzeni powietrznej z trajektorią GA



Zarządzanie przestrzenią powietrzną – sieć 
stałych dróg lotniczych &FRA



Widok danych radarowych
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CAT wspiera Elastyczne Użytkowanie Przestrzeni 
Powietrznej (AFUA) 

w całym FIR Warszawa (EPWW) 

airspace:
controlled
uncontrolled



WWW for 
External 
Users

https://airspace.pansa.pl/



Airspace Utilisation Online

www.amc.pansa.pl

http://www.amc.pansa.pl/
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